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	AX + F = X
	 لعل نقطة الخلاف الرئيسية بين هذه النماذج والسابقة، (الاستاتيكية)، هي أن الأخيرة تعالج الاستثمار كمتغير خارجي يتحدد كبقية عناصر الطلب النهائي خارج النظام ، في حين تعالج النماذج الديناميكية الاستثمار كمتغير داخلي يتحدد داخل النظام. وعليه ولغرض انتاج وحدة واحدة من القطاع j فإن هذا القطاع لا يحتاج فقط إلى مدخلات وسيطة aij  من القطاع i ولكن أيضاً إلى bij من رأس المال. أما متطلبات رأس المال هذه فتكون على شكل مصفوفة لها نفس أبعاد مصفوفة الطلب الوسيط A Matrix ويطلق عليها عادة مصفوفة المعاملات الرأسمالية Capital Matrix Coefficients، فإذا كان لدينا ثلاثة قطاعات اقتصادية فإن هذه المصفوفة (للاختصار تسمى مصفوفة B) يمكن كتابتها كالآتي: 


